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Zakladni charakteristika

e Fizeni stejnosmérnych motora v pulsnim
rezimu (PWM),

¢ standardni vykon 100W (40V;2,5A),

¢ maximalni vykon 160W (40V;4A) - nutno
pouzit pfidavné nucené chlazeni.

Struény popis :

Zaklad modulu Fizeni stejnosmérného
motoru s pomoci pulsné Sifkové modulace
(PWM) je vykonovy zesilovag, ktery zastava
funkci tzv. fiditelného zdroje energie. Casté
stfidani pracovnich rezimi (rozbéh, brzdéni,
reverzace) vyzaduje od napajeciho obvodu
provoz motoru v tzv. Ctyfkvadrantovém rezi-
mu, tzn., Ze pouzité polovodi¢ové prvky pra-
cuji pouze ve dvou stavech (sepnuto - vypnu-
to). Pro realizaci tranzistorového ménice je
pouzit budici mustek fy SGS-Thomson, ktery
pro pozadovany vystupni vykon minimalizuje
pocet sou€astek nutnych pro realizaci spina-
ge. Ridici vstupy signalové &asti IN1 a IN2
slouzi pro ovladani spinani tranzistorovych
pulmostl, ovladaci vstup ENABLE slouzi pro
vybér &innosti obvodu. VSechny Fidici vstupy

Technické parametry :

jsou oddéleny od Eislicové Casti rychlymi opto-
Cleny, které je nutné budit signalem TTL
z hradel s otevienym kolektorem a zapojenym
zvedacim odporem 680Q2 na +5V.

Soucasti modulu je stabilizator napéti
+5V, ktery je urCen pro napajeni optoclena.
Pfes modul mohou byt vedeny signaly inkre-
mentalniho snimace otacek motoru. Modul se
pfipojuje k fidicimu systému 10 zilovym PFL
konektorem.

POZOR!

Modul zvladne i vy$Si proudovou zatéz
(az 4A), tedy i vysSi vykon. Konstrukce chladi-
Ce v8ak nezvladne spolehlivé odvést vzniklé
teplo. Pro trvale vySsi fizeny vykon je nutné
zajistit dostatecné externi chlazeni nucenym
proudem vzduchu.

Napéjeci napéti 12V-35V Spinany proud 25A

Proudova pojistka 4A
Vyska modulu 35 mm Spinaci kmitocet az 25 kHz
Rozméry modulu 75 x 40 mm
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Poznamky k elektrickému zapojeni: e zvedaci odpory ani filtraéni kondenzator

. L o k inkrementalnimu snimadci nej -
e pro moznost pfipojeni inkrementalniho ementa U shimaci nejsou osa

snimace slouzi 5 kontaktl, vyvedenych zeny,
mezi pajecimi ploSkami pro pfipojeni e doporucuje se umistnit modul MOT-1 co
motoru, nejblize ovladanému motoru, pro snizeni

ruseni okoli.
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